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20.1 Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 697
20.2 Elementary Solution Methods . . . . . . . . . . . . . . . 702

20.2.1 Heuristic Method . . . . . . . . . . . . . . . . . . 702
20.2.2 Gaussian Elimination-Like Method . . . . . . . . 702
20.2.3 Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 703
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