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2.3 Modèle à deux niveaux d’énergie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17
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5.4.5 Définition d’une température . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 61
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9.1.2 Schéma de Yee bidimensionnel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
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